
駆動源

名   称

図   番

尺 度

処 理

番 号

一般仕上

一般公差

形  式  番  号

鋭角除去0.2～0.3C
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名             称 個 数 材        料

投影法

製   図検   図担   当承   認

符 号 年  月  日 担 当

図            番

株式会社 近藤製作所K.C

記　　　　　　　　　事
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LED点灯表示
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LED点灯表示

65ﾟ

(ﾊﾝﾄﾞ固定用)

(ロボット取付用)

(ロボット取付用)

DHJ2-140A ３０－０６６６－０１

ﾛﾎﾞｯﾄ用ｺﾈｸﾀ

※動作ソフトはＨＰからダウンロードしてください

長さ300mm

22

66 ±0.02±0.02

深2.5
2×2-φ4  0

+0.025

2×2-M4×0.7 深10

R6
0

R60

M6×12(SUS)7本付属

位置決めピン

ﾒｰｶｰ:ﾌｪﾆｯｸｽｺﾝﾀｸﾄ
ｽﾄﾚｰﾄ:1404188

六角穴付ボルト

六角穴付ボルト

M5×20(SUS)4本付属

位置決めピン

φ6×10(SUJ2)1本付属
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第三角法

動作時間(s)

仕様

動作条件

コネクタ形状

周囲温度(℃)

把持力(N)

ﾓｰﾀｰ速度(rpm)

動作ｽﾄﾛｰｸ

ﾓｰﾀｰ1回転あたりの移動量

モーター電流値(A)

本体重量(kg)

DC24V±10%　MAX2A

別売りの専用コントローラに接続

5～40

140(2A時MAX)

0～2500、クランプ時100以下

0.5～2

1.56

140mm、172,000,000Pulse

平均6.8mm、8,388,608Pulse

0.6(速度2500rpm、加減速度12000rpm/s)

ストレート

1
5 2
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5

φ3×13.8(SUJ2)2本付属

FANUC殿CRXｼﾘｰｽﾞ 手首信号ｺﾈｸﾀに接続

(ﾊﾝﾄﾞ固定用)

子爪（オプション）

My:3Nm

許容モーメント

Mx:7Nm

Mz:3Nm


